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ABSTRAK 

Pemanfaatan komponen elektronika daya dalam proses konversi daya telah meningkat sesuai 

dengan berkembangnya ilmu pengetahuan dan teknologi, khususnya dalam proses kerja dari 

suatu industri. Terdapat dua jenis sumber tegangan listrik yaitu tegangan listrik searah (direct 

current) dan tegangan listrik bolak balik ac (alternating urrent). Desain komutasi thyristor tiga 

fasa menggunakan silicon control rectifier, Berdasarkan tegangan keluaran, penyearah dapat 

dibedakan atas tiga yaitu penyearah tidak terkendali, penyearah semi terkendali dan penyearah 

terkendali penuh. Tegangan keluaran penyearah terkendali tergantung pada sudut penyalaan 

thyristor. Dengan mengatur besar sudut penyalaan thyristor maka dihasilkan tegangan dc yang 

bervariasi. Pengaturan sudut penyalaan thyristor pada penyearah ac to dc dilakukan dengan 

menggunakan teknik pwm sebagai pembangkit pulsa ac-dc terkendali tiga fasa. Pwm tersebut 

dikontrol menggunakan arduino mega 2560 untuk di olah sesuai input potensiometer. 

Mikrokontroler adalah sebuah chip yang berfungsi sebagai pengontrol rangkaian elektronik dan 

dapat menyimpan program. 
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PENDAHULUAN 

Berdasarkan tegangan keluaran,penyearah 

dapat dibedakan atas tiga yaitu penyearah 

tidak terkendali,penyearah semi terkendali 

dan penyearah terkendali penuh.Tegangan 

keluaran penyearah terkendali tergantung 

pada sudut penyalaan thyristor.Dengan 

mengatur besar sudut penyalaan thyristor 

makadihasilkan tegangan dc yang 

bervariasi.Pengaturan sudut penyalaan 

thyristor pada penyearah ac to dc dilakukan 

dengan menggunakan teknik pwm sebagai 

pembangkit pulsa ac-dc terkendali tiga fasa. 

Pwm tersebut dikontrol menggunakan 

arduino mega 2560 untuk di olah sesuai 

input potensiometer. 

METODE PERANCANGAN 

Perancangan ini dimulai dari identifikasi 

masalah, studi literatur, perancangan alat dan 

dilakukan pengujian sistem, setelah itu 

pengambilan data dan terakhir pelaporan hasil 

penelitian 
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HASIL DAN PEMBAHASAN 

 

Gambar 1.Rangkaian keseluruhan  

Pada pembuatan perancangan komutasi 

thyristor dimana potensiometer berfungsi 

sebagai pengatur lebar pulsa kemudian arduino 

akan mengirimkan sinyal ke optoisolator untuk 

mengaktifkan gate scr.    

KESIMPULAN 

Dari hasil pengujian dan pembahasan dari alat: 

1. Hasil pengujian tanpa beban dengan 

input 12 v dan output 24-27 v maka 

di dapatkan sudut penyalaannya 56 

sampai dengan 90 derajat. 

2. Tegangan yang dihasilkan berdasarkan 

lebar pulsa yang di berikan dengan 

memutar potensiometer. 

3. Ketika pengujian dengan beban 12 v(25 

w) maka tegangan yang dihasilkan 

sebesar 6-7 volt 
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